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Modos PPK + RTK + NTRIP

Receptor RTK GNSS
con compensacion de
inclinacion IMU

Obtenga correcciones de una Red CORS
de Mettatec o deterceros.

También puede conectar otro receptor
GNSS como base NTRIP usando el Caster ;
de Mettatec.




:POR QUE ES IMPORTANTE EL

GAEELITEN TOPOGRAFIA?

La compensacion de inclinacion basada en IMU en el X5RT le
permite realizar mediciones con hasta 25° grados de inclinacion.

Los IMU son importantes

Compensacion de inclinacion: EeEleKeEicElinlistIgERelei(eiloly
en zonas inaccesibles.

©)

Obten mediciones
precisas y confiables en
una variedad de
condiciones y entornos.

Correccion de errores:

Los IMU corrigen errores de
posicionamiento por movimientos no
deseados, mejorando la precision de
mediciones topograficas.

RTK +/- 3mm horizontal / 25°
RTK +/- 6mm vertical / 25°
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GNSS MULTI-BANDA Y
MULTICONSTELACION

GPS

%@ GALILEO
Todas las constelaciones: A %@EU

GPS
GLONASS
GALILEO
BEIDOU

GLONASS

BEIDOU
Chin

Obtenga una solucion GNSS Fix en segundos, incluso
en condiciones dificiles.

DISENO ROBUSTO
Y COMPACTO

IMU de Alta Precision

Frecuencia: 433 /915 MHz

Solucion GNSS Fix precisa en Seg.
Modo NTRIP Local para Drones RTK
Bateria de 15hs, carga via USB-C
Viene con Aplicacion FindX5 V8




Visualiza el estado de tu Receptor GNSS.

¢ |nicializa la Base en una Proyeccion
Cartografica de tu preferencia.

e Levantamientoy descarga de Puntos
RTK de manera efectiva.

e Visualiza tus datos en el Mapa.

e Gestion de calidad en modo fijo.
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GNSS Control de Iniciacion Visualizacion

Status Calidad Base Mapa
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FACIL CONFIGURACION

Potente software de campo:

SurPad 4.2 i e

forrnati csv) .

i Local coordil
formatl.cov| §
= FIXED
COT format( SIS

Completo conjunto de herramientas y
funciones que permiten a los usuarios — (&) | —

GoagleEartt : . i 2023-02-28

integrar perfectamente el control RTK, la

GoogleEart IR | e 12:20:00 500
forrnatl.kmg|

recopilacion de datos geoespaciales y el —_—
disenoy trazo de carreteras en una tnica

. . - Fe L8| TargetPtl toRightd
Interfaz |ntU|tlva nLHzr:-o.n - Point dist.«0.1

U]

Pole Height

. . tible con A ft Is:
Esto lo hace ideal para profesionales dela ~ CompatibleconAppy Software GIS

topografiay la cartografia, asi como para * SWMaps

_ : . . SurvPC
ingenieros, arquitectos y urbanistas. FieldGenius

SurveyMaster
todos los que trabajan con datos NMEA.

P S

Puede conectarse a GNSS
por Bluetooth y WiFi.

Xz Capos

Admite capas en linea y fuera de linea
con archivos DXF, SHP, DWG y XML.

> L
IR Disefio de carreteras

Tiene una caracteristica completa de
replanteo y diseno de caminos profesional

Alertas de voz

Las operaciones importantes van
acompanadas de alertas de voz




DESCARGA EL ARCHIVO
DE CALIBRACION ANTEX

El archivo ANTEX es emitido por el NGS y contiene los datos
de Calibracion del Receptor Multi-banda GNSS X5 RT.

@ ANTEX-METX5 _NONE.zip >

‘@ Web Antenna Calibrations del NGS >

NOAA
National Geodetic Survey

pguSNSmEm.,  MAS VENTAJAS

=

Guarda los datos Memoria
automaticamente interna de
en archivos UBX 32Gb

)

15 horas en modo Proteccion IP67:
Registro de Datosy 10  Hermético al
*En modo Rover con nuestra Radio Estandar X5. horas en modo NTRIP  polvoy al agua

Compatible con Bases de Terceros (Trimble,
Emlid, Geomax, South)


https://drive.google.com/file/d/1fezmn74q_Fk-YQaD5VC0UNlt3QlVnabr/view?usp=sharing
https://www.ngs.noaa.gov/ANTCAL/
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MODO NTRIP LOCAL PARA
DRONES RTK

El servicio NTRIP LOCAL del receptor X5 RT permite
enviar datos de correccion de posicionamiento a
Drones RTK de las marcas DJI Enterprise, Wingtra,
eBee y Autel sin necesidad de una conexion a Internet.

El GNSS listo para trabajar en las condiciones
mas dificiles en todo el mundo.




Especificaciones técnicas

Posicionamiento 1 Data

Canales 184 Protocolos NTRIP, RTCM3

Tiempo de 5 segundos Formato de archivo UBX

inicializacién Salida de posicién NMEA, RAW data (para RINEX)
THaiTam e i 25 s (frio), 2 s (caliente) {Almacenamiento Memoria de 32 GB
Frecuencia de registro Hasta 10 Hz 0 0.1 segundos nterno

GPS: L1C/A, L1C, L2P, L2C, L5

BDS-2: B1l, B2I, B3I

BDS-3: B1l, B3I, B1C, B2a, B2b Fl'sico
GLONASS: G1, G2, G3

Galileo: E1, E5b, E5a, E5 AltBoC, E6¢

Constelaciones

QZSS: L1C/A, L2C, L5, L1C Dimensiones 138 x 138 x 85 mm
SBAS: L1C/A Peso 650 gramos
IRNER L Temperatura de -20 a 65°C
funcionamiento
Precision Estatico: H=6mm+1ppm o
V=10 mm + 1 ppm Disefio cerrado Capaz de proteger contra potentes
Precisién PPK: H=7mm+1ppm Pt 7 chorros de agua.

V=12mm+1ppm
H=9mm+ 1 ppm
V=14mm+ 1 ppm

Precisién RTK:
! El agua se proyecta en potentes chorros (boquilla de 12,5

mm) contra el recinto desde cualquier direccién no tendra
efectos nocivos.

MediCioneS incIinadasZ Duracién de la prueba: al menos 3 minutos; Volumen de

I agua: 100 litros por minuto; Presién: 100 kPa a una
distancia de 3 m.
] 1 Precision RTK: H=9mm +1ppm +2.5mm /15°
V=14mm+1ppm+6 mm/15°
¢ Energia 3

H=9mm+ 1 ppm +3 mm/25°
V=14mm+1ppm+6mm/25°

Voltaje de entrada 4,75-55V
Polarizacién de CC de la antena interna 33V
conECtiVidad Consumo maximo de corriente 2500 mA
Consumo medio de corriente 500 mA
Radio LoRa Frecuencias disponibles: Limite de corriente en USB OTG 2000 mA
433 0 915 MHz (eleccién)
Potencia: 1W LiPo 6Ah con carga rapida de 1,5 A
Ganancia antena: 5 dBi Mas de 15 h de trabajo auténomo

Distancia: 10 km a linea de visién

2.4 Ghz 802.11n/g/n

e BI h™ 4.2 BR/EDR
Bluetooth uetoot .

USB-C, antena TNC
Puertos

Para la precisién auténoma y RTK, se considera la disponibilidad completa de las constelaciones GNSS (incluyendo
GPS, GLONASS, Galileo y Beidou), en un entorno despejado y sin interferencias, libre de reflexiones multiples, con
una disposicién estandar de satélites y bajo condiciones atmosféricas normales. Estas prestaciones se basan en el
cumplimiento de las précticas estdndar recomendadas para el uso del GNSS.

Se consideran las condiciones estandar recomendadas para el uso del GNSS. IMU-GNSS con sensor geomagnético
de alto rendimiento y desviacién con respecto a vertical estudiada de +3.5 cm en condiciones de perturbacién
magnética moderada baja. Limitado por perturbaciones magnéticas significativas.

El consumo de bateria que puede generar el dispositivo puede variar en funcién de diversos factores, como la
temperatura ambiental, la carga de trabajo del procesador, entre otros aspectos relevantes.

Oficinade LATAM Contacto: SCAN [mz
Alberto Barajas 580, San Borja info@mettatec.com M E ;
Codigo Postal: 15036. Lima, Pert

Productos de Geoposicionamiento GNSS:
Web Oficial: +51947894954
mettatec.com gnss@mettatec.com
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